Co je osciloskop?

O Zakladny meraci pristroj zobrazujuci
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Vertikalny kanal

dsobit merané signaly vnutornym obvodom

skopu (obrazovke)

VstuEna impedancia, typ. 1M, paralelne 5-40pF (niekedy aj

50 ohmov)

m  POZOR: vstupna ka
hode obmedzuje Sir

Vézba: DC, AC, GND

Citlivost: cca. 1mV/d - 100V/d

B POZOR: plynula regulacia citlivosti => nespravne odcitanie =>
pri odé¢itavani  velkosti vZdy do CAL. polohy!!!

Sirka pasma: délezité vyjadrenie v ¢asovej a frekvencnej
oblasti (20MHz - SOOMHz) ¢
® niekedy mozZnost obmedzenia (BW limit)

BW
Nastavenie polohy grafu na obrazovke - vertikalny posun -
pridanie DC napatia

OSCI?

Eacnta s vnutomym odporom v meranom
u pasmall!!
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Osciloskopické sondy
O Sondy:

® Iba ,vodi¢ s meracim hrotom"
m Napéatovy deli¢ - deliaci pomer 1:10,

Signaly
- vid' prislusnu prednasku

O Periodické

O Neperiodické — paméatovy osciloskop
O AC, DC, AC + DC

O Synchrénne, asynchréonne

O Komplexné signaly (modulované =
nosna + modulacny)
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Princip osciloskopu
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Kompenzacia sond
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1: 100/ 1:1000 2 C;pF Vstupny odpor vzrastie
v - r .. r 1M
a Zm_e\,rj,seme Vel’kych papatl ’ S Vstupnd kapacita klesne
O Zvacsenie vstupnej impedancie . ; , : i "
Eani ; i Prenos meraného K(jo) = —=esee. Zoscosto /) =
O Zmensenie vstupvnej, kapacity . e Ubss  ZiU0) 4 Z i (1)
O Pozor na frekvencnu kompenzaciu (!!!)  osciloskopu cez splnené pre R,C, = R,C,

m Specidlne sondy (prud, vykon, <

neelektrické veliCiny, ...

frekvenéne nezavisly

i hoey 3 Praktickd kompenzacia pomocou

kalibratora v osciloskope pravouhly
priebeh réznej urovne a frekvencie




Casova zakladna - generator pily  (as0v4 zékladfa - synchronizécia

O Generator pilového priebehu

O Stabilny obrdzok = kreslenie (spustenie generovania pily)musi

B nastavenie ¢asovej mierky v horizontdlnom smere - zacat v tom istom bode v priebehu signalu
v stlade so Sirkou pdsma vertikdlneho kandlu O Synchronizatné obvody - trigger
(obycajne od cca 1s/d do ns/d) B Uprava signalu - \eiber vhodnEj zlozky s\i/gnélu S)re
m realizdcia: integrdtor s premennou ¢asovou synchronizéciu (DC, AC, LF, HF, TV-H, TV-L, ...
kondtantou. !!llinearita => chyba v rdmci rozsahu B zdroj signalu: INT, EXT, siet
obrazovky B nastavenie Urovne pre komparator
B rgiimy: auto (autotrigger) = A_KO, Normal = MKO, ” Is,tﬁzggzeésmta SRR
Single (priprava = Reset, Arming) m vyber splstacej hrany = znamienko derivacie
B Casova lupa (zoom - 5x, 10x, ...) = zvacSenie synchronizacného signalu
rozkmitu pily zmenou zosilnenia horizont. zos. - B hold off (pozdrzanie dalSieho spustacieho impulzu =
problémy: nastavenie ,mftveho" ¢asu medzi nasledujlcimi

e ol ER e synchroniza¢nymi impulzmi) - vhodné pre dlhé periody
o Kt’ora cast je zvacsena? sxygné!ov s viacnasobnymi prechodmi signalu cez nastavenu
O Nérast nelinearity v X spustaciu Uroven.

Trigger

Dvojita Casova zakladna
A

O hlavna uloha: detailne zobrazit  gjpa
detaily presne vybraneho gy ovei A / \
useku signalu v Case i ==
<. SO - O dva zhodné generatory pily - .,
uprava signalu: vedlajsi ?B) synchronizovany A |
— | DC,AC,HF, | + pilou z hlavného (A) e
i O reZimy: A
LF, TVH, TVL, o A= zaadny rerm,  SSUNERL L
B prisvietenie - vyber Useku
pre zvacsenie (oneskorenie Sync. B
- a pomer AkB l

¢ v - B B = zobrazenie detailu - plati
Urovenl — Hold off 8 ) Pila B
rioer Tavel . ] XIIX —vng gbrazovke Cast
55 p zvyso
2 pOZ dl Zame ¥ Prisvietenie

, y o, Odcitanie parametrov
Meranie bez Casovej zakladne — fazovy posun

O Namiesto pily externy vychylovaci signal
pre X = tzv. XY rezim (méd) Voltage

m Casto X je jeden z Y kandlov alebo $pecidiny /
vstup 4
/ /

Current
O Meranie zavislosti dvoch velicin, napr. VA e -/ \\
charakteristiky (X odvodenéodUaYodI) ° T T

I \
alebo amplitudova frekv. charakteristika (X j \ /
odvodené od okamzitej frekvencie, Y od / //

At
- 22360°
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vystupného napétia meraného Stvorpdlu,

porovnavanie frekvencii signalov Phase = ¢
(Lissajousove obrazce), ...
Odcitanie parametrov Viac kandlov na jednoduchej
, : - obrazovke
_—
Y ™ x : O Zobrazenie viacerych kanalov - ¢asovy
L/\ l/ \‘| l/ \', ey | C3SOVE parametre itple
Vo | \ it o B CHOP mode - po vzorkéch (obyéajne stovky kHz az
‘ \\/w o \U MHz),
o 00° 180°  270°  360° B Alternate mode - striedavo po kanaloch)
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